附表2：
武汉理工大学中青年教师实践锻炼考核表

学院（部、中心、所）：计算机科学与技术学院   职工号：11212  2020年5月20日
	姓  名
	刘冰艺
	性  别
	男
	出 生 年 月
	1990/07

	职  称
	讲师
	学  历
	博士
	来校工作时间
	2018/03

	本次实践单位及地址
	南斗六星系统集成有限公司，湖北省武汉市经济技术开发区

	实践单位联系人职务
	部长
	联系人电话
	办公：027-84598311

	实践单位联系人姓名
	张宇
	
	手机：18602747405

	本次实践工作时间
	从 2019 年 5 月 8 日至 2020 年5 月 7 日，共计 12 个月

	实践工作总结（包括：实践的内容，计划的执行情况，是否达到预期目标，心得体会等。可附加页）
	当前，低碳化、信息化和智能化已经成为未来汽车的发展方向。“据预测，到2020年，中国智能网联汽车的市场规模可达到1000亿元以上，发展前景广阔。2018年10月18日，工业和信息化部部长苗圩在世界智能网联汽车大会上表示，中国高度重视智能网联汽车的发展，智能网联汽车是我国实现从汽车大国走向汽车强国的重要路径。目前，主要有两种通信技术致力于承载智能网联汽车通信业务，分别是专用短程通信技术（DSRC）和基于长期演进（LTE）的车对外界信息交互技术（LTE-V），如何针对不同场景对当前车联网通信协议进行优化是本次实践的主要目标。
首先在前阶段工作中，主要收集相关资料，跟踪国内智能网联汽车组网和通信技术研究的最新进展，对我省相关产业发展现状及产业创新链建设需求分析。当前车辆辅助驾驶系统主要依赖于雷达系统和视觉系统，然而雷达系统和视觉系统的探测和感知范围有限，在许多交通场景下，难以避免交通事故的发生。拟基于车间通信技术，研究基于一致性控制方法的辅助驾驶系统，车辆通过无线通信技术能够获知周围无线信号传输范围内的所有车辆突然状态信息，使得车辆能够及时对危险状况参与措施，避免交通事故的发生，相对于基于雷达和视觉系统的车辆辅助驾驶系统，基于无线通信的辅助驾驶系统能够更有效的避免交通事故，减少追尾发生的可能性。该系统能够与已有的基于雷达和视觉的驾驶辅助系统起到互补的作用，有利于促进汽车驾驶辅助系统的市场化进程，为汽车辅助驾驶系统的研究和开发提供新思路，极大程度提高车辆行驶安全性。
智能网联汽车各项应用和服务极大依赖于车辆间数据传输和信息共享，由于车联网车辆节点快速的拓扑变化、频繁传输中断导致数据传输和交付尤其具有挑战性。随着4G网络的全面部署和5G网络的快速发展，如何充分结合移动网络实现车辆间数据快速和可靠传输是本项目拟解决的关键问题。本次实践后阶段的工作主要扩展现有网络仿真器，搭建实验平台，并在其上对现有的车辆集群若干通信算法和组网技术进行模拟，同时为后面的仿真工作做好准备；研究现有的车辆数据传输方法，在引入V2I通信的基础上设计提高数据传输效率的协同车辆间数据传输方法；研究在不同场景下的车辆运动特征，并针对不同场景类型，综合考虑交通环境、基础设施和通讯条件，对智能网联汽车通信进行优化和验证。
作为计算机学院的教职工人员，在智能网联汽车通信技术具有扎实的理论基础和前沿技术研究，但对于企业在实际生产过程中面临的问题缺乏认识和理解。通过本次实践，不仅能将自己工作在实际产品和项目中产开应用和验证，从而完善理论方法和技术，同时能够为企业解决一些实际问题，提高了智能网联汽车环境感知的精度。通过本次实践，也对未来如何将产学研充分结合，如何培养理论和技术兼备的人才提供了一定的方向。
                 本人签字：刘冰艺
                    2020 年  5月 20 日

	实践单位
考核意见
	在智能网联汽车无线感知和数据融合方面，该老师提供了先进的指导意见，态度认真负责，同时帮助企业解决了实际问题，希望后期还能继续开展合作。
负责人签字：张宇                              （公章）
                               2020年 5月20 日

	所在单位
考核情况
	述职汇报时间
	2020.07.02 

16：30-17：30
	地点
	腾讯会议室ID:580621255

	
	考核人员签名
	向剑文，周俊伟，解庆，陆丽萍，朱安娜

	
	 院长（主任）签字：                     （公章）
                                年   月   日

	职能部门
审核意见
	负责人签字（盖章）：
                                年   月   日


